
Prestations optimaleset
sécurité dans toutesles
applications.



Hauteur de travail max꞉ 21m
Déport horizontal max꞉ 10m

300 kg de capacité
dans le panier

Excellente
stabilité 
enhauteur

CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES

» Double pantographe + bras télescopique avec une extension + jib» 
Mouvement du bras articulé au moyen des bielles

» Rotation de la tourelle de ±320°
» Commandes simultanées proportionnelles douces avec des 

rampesd’accélération et de décélération dans le panier et en poste 
bas

» Démarrage et arrêt du moteur à partir du poste bas et du panier
» Gestion automatique du régime moteur sur le modèle
» Plateau en aluminium antidérapant
» Panier entièrement en aluminium 1400x700x1100 mm
» Rotation hydraulique du panier 90° + 90°
» Mise à niveau du panier par parallélogramme hydraulique
» 4 stabilisateurs hydrauliques avec capteurs de pression au sol꞉ 

stabilisateurs en avant variable et stabilisateurs postérieurs dans 
legabarit

» Stabilisation variable gérée par S3 EVO
» Système de gestion électronique CAN BUS
» Station de contrôle au sol avec console câblée
» Cellule de charge
» Affichage de diagnostic à bord
» Système hydraulique actionné par pompe à engrenage sur la prise 

deforce du véhicule
» Buzzer indiquant que la prise de force est engagée
» Compteur horaire en cabine
» Prise électrique 230 V AC CE dans le panier
» Déclaration de conformité CE EN 280꞉2015
» Peinture standard de couleur bleue (RAL 5017) ou blanche (RAL 

9003)

AIRE DE TRAVAILSTABILISATION

DIMENSIONS

    * Le déport et la hauteur de travail peuvent varierde ± 3% selon des variations
      dues aux conditionsde fabrication ou de travail.

Les données contenues dans cette fiche ne sont pas contractuelles. Nous nous réservons le droit d’apporter
des modifications à tout moment sans préavis. Les informations données sont à titre indicatif uniquement pour
ZED 21.3 JHV - ed. 03/21

300 KG DE CAPACITE
DANS LE PANIER

ECRAN DE DIAGNOSTIC INTÉGRÉ
DANS PANNEAU DE COMMANDE

COMPATIBILE AVEC
CTE CONNECT

JIB EN BOUT
DE FLECHE

Système de Gestion
par Smart stability
système S3 EVO




