
La tecnología S3 Evo
se une ala compacidad.

Alta productividad.
Máximo rendimiento.
Facilidad de uso.



DATOS TECNICOS

» Doble brazo articulado + brazo telescópico + 2 extensiones
» Movimiento de doble brazo articulado mediante bielas
» Rotación de la torreta ±320°
» Mandos electro-hidráulicos proporcionales simultáneos conrampas 

de aceleración y deceleración para un control mas fluidode las 
maniobras

» Arranque/parada del motor desde la cesta de trabajo
» Regulación automática regímenes del motor del vehículoy desde 

los controles de la base de la plataforma
» Plataforma antideslizante
» Cesta de trabajo de aluminio 1400x700x1100 mm
» Rotación de la cesta de 90° derecha + 90° izquierda
» Nivelación de la cesta mediante sistema esclavo
» 4 estabilizadores hidráulicos con sensores que detectan el 

suelo꞉estabilizadores delanteros con extensión 
lateral;estabilizadores traseros fijos que no sobresalen

» Estabilización variable con S3 Smart Stability System EVO.
» Capacidad de nivelación hasta 3%
» Sistema de gestión electrónico CAN BUS
» Célula de carga
» Sistema oleodinámico alimentado por la bomba de 

engranajeinstalada en la toma fuerza del vehículo
» Avisador acústico toma de fuerza
» Horómetro
» Toma eléctrica 230 V AC CE en la cesta de trabajo
» Certificación CE según UNE EN 280꞉2015
» Pintado estándar azul (RAL5017) y blanco (RAL9003)

AREA DE TRABAJOESTABILIZACIÓN

    * El alcance y la altura de trabajo pueden variar en ± 3% dependiendode las variaciones 
      en las condiciones de fabricación o de trabajo.

Los datos contenidos en esta hoja no son vinculantes. Nos reservamos el derecho a realizar cambios en
cualquier momento sin previo aviso. La información proporcionada es solo para fines ilustrativos
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250 KG DE CAPACIDA
DEN LA CESTA

INTERFAZ SIMPLE 
E INTUITIVA

CTE CONNECT
PARA LA GESTION DE REMOTO

DIAGNÓSTICO INTEGRADO
EN EL CUADRO DE MANDOS

25 m altura de trabajo, 12 m de alcance lateral, 
sistema S3 EVO, ZED 25 HV establece nuevos
estándar en su categoría.

DIMENSIONES
ESTABILIZACIÓN
MÁXIMO

ESTABILIZACIÓN
MÍNIMO




